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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwizanych z rozbiork elementéw drog, ogrodae przepustéw przy realizacji zadania

.Przebudowa drogi gminnej ul. Koielna w Nowym Miécie n/Wart, gmina Nowe Miasto n/Wayt powiat
Sredzki.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zeanych z rozbidrk
- warstw nawierzchni,
—  kraveznikdw, obrzey i opornikow,
- sciekow,
- chodnikow,
- znakow drogowych,
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamigoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

OgobIne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwezanych z rozbiork elementéw drog, ogrodae przepustow mae by
wykorzystany sprg podany porzej, lub inny zaakceptowany przezjmiera:

- spycharki,

- ladowarki,



- zurawie samochodowe,
- samochody etarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
—  pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki
Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbidérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog, ogroflz@rzepustow obejmajusunkcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgednidokumentagjprojektovs, SST lub wskazanych
przez Irkyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, dgnier
maoze polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktdrej zostanie ékmey przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbidrkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie w spos6b okény w ST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastaswevn frezarek drogowych, najespetné warunki
okreslone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy niiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie ataje wtasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w ST lub wskazane przezjmiera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stsig wlasnacia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu
budowy.



Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementow drégrodzé i przepustow znajdage s w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentagjrojektowy beda wykonane wykopy drogowe, powinny btymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nbnalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacz&go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldétiavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdérnego wykorzystania.

Zagzszczenie gruntu wypelnigjego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrofize
przepustow powinno spehdi@dpowiednie wymagania oktene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows rob6t zwhzanych z rozbiérk elementéw drég i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika -“rfmetr kwadratowy),
- dla krawznika, opornika, obrze, sciekdw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
- dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
— dla przepustéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®-(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogoélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej



Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
—  wyznaczenie powierzchni przeznaczonej doitokh
-  rozkucie i zerwanie nawierzchni,

-  ew. przesortowanie materiatu uzyskanego hiéoki, w celu ponownego jejaycia, z utazeniem na
poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbigrk

- wyrownanie podia i uporadkowanie terenu rozbioérki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikow:

- odkopanie kragznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
-  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i e,

- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbi¢rki

- wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorkiscieku:

odstongcie scieku,

reczne wygcie elementéwiciekowych wraz z oczyszczeniem,

-  ew. przesortowanie materiatu uzyskanego hiéoki, w celu ponownego jegaycia, z utczeniem na
poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
—  uzupetnienie i wyrbwnanie podkn,
- zaladunek i wywdz materiatdw z rozbioérki,
— uporadkowanie terenu rozbiérki;

d) dla rozbiorki chodnikow:

reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ihymateriatdéw chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego hiéoki w celu ponownego jegazycia, z utczeniem na
poboczu,

-  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbigrk

- wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;



g) dla rozbiorki znakéw drogowych:

- demontatablic znakéw drogowych ze stupkéw,

- odkopanie i wydobycie stupkow,

- zasypanie dotéw po stupkach wraz zezagzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
-  zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrk

— uporadkowanie terenu rozbiérki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczmesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogo6lnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgoogélnego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagriione i walcowane na zimno
0golnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierownoramienne stalowe walcowane naagor

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym
i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



